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Elektricky ruéné vedeny vysokozdvizny vozik
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SWB-130/130D

Elektricky ruéné vedeny vysokozdvizny vozik Noblelift

Tento vysokozdvizny vozik se stozarem s plnym volnym zdvihem pfedstavuje idealni feSeni pro
manipulaci s materidlem ve stisnénych prostorach, jako jsou supermarkety a interni dilny.
Standardné je vybaven lithiovou baterii, kterd umoZziuje rychlou vyménu a flexibilni nabijeni.

VySka stoZaru V‘ﬁg{nﬁ\)"h
2600 1300
2900 1450
3200 1600
3600 1800
4300 1440

Baterie LFP 24 V 100 Ah s integrovanym systémem BMS

Nosnost byla zvySena na 1,3 t, aby Iépe vyhovovala pozadavkdm zékaznika.

® StoZzar s plnym volnym zdvihem je idedlni volbou pro praci ve vySkové omezenych prostorech.
¢ Plynuly rozjezd umoziuje stabilnéjsi a Iépe ovladatelné operace zdvihu.

Stabilita a vykon voziku jsou vyrazneé zlepSeny diky specialnimu ocelovému profilu typu CJ.
Funkce jizdy se svislou oji umoZiuje snadny a bezpeény vjezd do uzkych prostor, jako jsou nakladni vozidla nebo vytahy.



SWB-130/130D

Externi programovaci port umoziuje diagnostiku zavad bez demontaze krytu. PohodInéa a rychla tdrzba.

Patentovana konstrukce vedeni retézu s vysokou pevnosti.
e Standardni sniZeni rychlosti pfi zataéeni zajiSt'uje stabilitu a bezpeénost pfi prajezdu zatadékami s velkym Ghlem natoéeni.
® Snadné nastaveni pfitlaku opérnych kol bez nutnosti zvedani voziku.
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Externi programovaci port
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Zarizeni pro nastaveni pfitlaku opérnych kol
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Inteligentni lithiova baterie

Nabijecka -
24V/I25A 4H 100Ah

V8echny Li-ion baterie jsou vybaveny
integrovanym systémem spravy

baterie (BMS), ktery zajiStuje nepietrZitou
kontrolu vSech duleZitych parametrd baterie
béhem nabijeni i provozu.

Diky této kontrole je zaruéena bezpeénost
Li-ion baterie po celou dobu jeji Zivotnosti.
Li-ion baterie jsou certifikovany podle mezinarodnich
bezpeénostnich norem pro piepravu (leteckou i namoini) a provoz.
Systém BMS komunikuje s fidicim systémem voziku
prostiednictvim shérnice CAN-BUS, pfenasi kli€ova data o stavu
aumoznuje diagnostiku i opravu pomoci

specializovaného softwaru.

ShWB-1P0/7 120D

Lithiové baterie umozZiuji rychlé nabijeni, jsou
bezudrzbové, Setrné k Zivotnimu prostiedi a vybavené
: inteligentnim displejem. Sou€asné se vyznaéuji snadnou
- e udrzbou, nizkymi provoznimi néklady a vyrazné zvySuji
efektivitu prace.

Ergonomicky navrZena oj je vybavena mékkymi rukojetmi pro pohodinou kazdodenni
obsluhu. VSechna tlagitka jsou velka a snadno dostupna i pfi praci v rukavicich.
Integrovany panel s PIN kodem a LCD displejem umozZziuje inteligentni ovladani a provoz.

Tladitka pro nouzovy zpétny
chod a klakson

Pomala jizda

Pristup pomoci PIN kodu Dvojitd motylkova tlaitka pro

ovladani pojezdu palcem

T
¥
Ukazatel stavu baterie

Poditadlo motohodin
Zobrazeni chybovych kodd

Tlacitka elektrickeho zdvihu
a spousténi

Zadni strana Predni strana



Tabulka parametrd stozart SWB-130

T ., VySka stozaru ve spusténé poloze| Vyska volného zdvihu Vyska zdvihu Maximalni zdvizena vyska stozaru Vyska zdvihu véetné vidlic
yp stozaru h1 (mm) h2 (mm) h3 (mm) h4 (mm) h3 + h13(mm)
S . S SRS ' S SR A 2990 00
e M30 41450 p 280 3290 00
Duplex s b e bsimo 300 Lm0
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Triplex 1982 1440 4210 4752 4300
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TV StoZaru Vyika stozaru ve spusténé poloze | Vy3ka volného zdvihu Vyska zdvihu Maximalni zdvizena vyika stozaru | Vy3ka zdvihu véetné vidlic
yp h1 (mm) h2 (mm) h3 (mm) h4 (mm) h3 + h13(mm)
e I8 4 1300 i 20 i 0 4 3600
1970 1450 2810 3330 2900
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Triol 1986 1410 4120 4681 4200
riplex 2026 1440 4210 4820 4300
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Typovy list primyslového voziku podle normy VDI 2198 €.20250904

Oznaceni typu

] I SWB-130 I SWB-130
12 'Typove oznageni vyrobce ) I uinimini et A e
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, )\ ___360OFFL_ 4 _A300FFL _________
1.3 'Pohon (baterie, diesel, benzin, plyn, ruéni) 1 | Baterie | Baterie
14 mpobsuy T T Rutnévedeny T Rugné vedeny
_ 15 Nososmenovidnosnost Q6 [ 13 013
| o mbeesdbcwdeds Lcmm) 1 600 I 600 .
1.8 \Vzdalenost nakladu, od stfedu hnaci napravy k vidlicim | x(mm) | 710 | 693
7777777 'FESZVBF7"7"777"7"7"""""""""”""TWfﬁ{n?)"*f"7""7"1697"""""T"""""71657""7""""
2.1  |Provozni hmotnost ] | |
:éé: '%%EZEQ'E}E&E[Z}@"]Ké@@@%@@i:::::::[:Eé:IE@ii@]:Eé@i@:I:Gié/:l}é:]:EEZE@}@?:
Zatizeni naprav bez zatizenf (predni/zadnf) | | 500/215 | 480/190 | 548/224 | 520/212

Kola, podvozek

Polyuretanové Polyuretanové

435 IPoIomerotacenl Wa (m 1300 1300

Udaje o vykonu

3

s 'FEXC,“'PEEB‘ZJ‘EZ,"E,B” zaffeni/bezzalftent L T Lo As
52 |omjs | 0.10/0.14 | 0.10/0.14

53 Cws L oo T oo

777g787 'Max stoupavost prl zatizeni / bez zatizeni :riiig/(;iiij}’ 77777777777 47 7i6 7777777777 1} 77777777777 2716 777777777777

77757170777!5&)682?1?5?2&57777777777777777777777777777777777777777777777777777E|7e7|<t7r(7)r?1;§r17e7t|2|2a 777777777777777 Elekvomagneticka

Elektricky pohon

,,,,,,, 'Yy,kfﬂf@'fsn:h,emetoy?%??Dlm,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,L,,,,,,,,L,,,,,,,,,,9,63,,,,,,,,,,J,,,,,,,,,,,9,6,5,,,,,,,,,,,,,
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, LKW 22222
'Batene podle DIN 43531/35/36 A, B, C, ne 1 | Ne | Ne
777777777777777777777777777777777777777777777777777 B S e s B
I V/Ah  12x12/106 (Olovo) | 24/100(Li) !2x12/106 (Olovo) ! 24/100(Li)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,L,,,,,,,,,\,,,,,,,,,,,,,\,,,,,,,,,,,,J ,,,,,,,,,,,,, ___SHEEA
| ke | 2x34 1 26 | 2x34 1 27
| KWh/h | 0.68 | 0.70
,,,,,,,
8.4 :Hladlnahlukuuuchandlce podle EN 12053 | dB(A) ! <70 ! <70



Typovy list primyslového voziku podle normy VDI 2198 €.20250904

Oznaéeni typu

| ] SWB-130D SWB-130D
12 |Typové oznadeni vyrobce ] -
------- NSRS SRR, |
3 :Pohon (baterie, diesel, benzin, plyn, ruéni) ] :
14 Typobswhy P H
_______ aoeoesww ]
:Nosnost/Jmenovité nosnost : :
I ] I
1.5 |Nosnost/Jmenovita nosnost pfi zdvihu stoZaru ] Q(t)
J:NosnostIJmenovité nosnost pfi zdvihu opérnych ramen i_ 1: 13 ! 1.3
1.6 |Vzdalenost t&zisté nakladu ;¢ (mm) i 600 i 600
e — — — — — — — — e _ - _ _ [
1.8 | Vzdalenost nakladu, od stfedu hnacf napravy k vidlicim | x(mm) | 758 /6752 | 745/650
| T~ - - - -
1.9 IRozvor I y(mm) | 1197/1115? i 1192/1109
2.1 iProvoznl' hmotnost :L kg 1: 790 : 745 J: 849 : 807
2.2 |Zatizeni naprav pfi zatizeni (pfedni/zadni) 1 kg |  695/1395 j'f 675/1370 |  723/1426 ] 701/1406
23 iZatl’ienl’ naprav bez zatizenf (predni/zadni) :r kg T: 540/250 ! 520/225 j: 584/265 ! 562/245

Kola, podvozek

3.1 ITyp pneumatik ) o Iio_l)iu_re;\tfmové ~ i ~ Polyuretanové_ ~ o
32 |Rozmér predni pneumatiky | @xw (mm) | @210X75 J @210X75

33 iRozmér zadni pneumatiky E-_Q_x;v_(_n;%_)-:*" o @84x93 j} @84x93 h
34 [Pridana kola (rozméry) [ @xw (mm) | ~ 2100x50 i @ 100x50 B
3.5  |Pocet kol vpredu/vzadu (x = hnaci kola) ] | 1x +1/4 | 1x+1/4

3.6 iRozchod prednich kol E-_b_lz)_(aw_n;;-?__ - 550 %: 550 o
37 IRozchod zadnich kol | bll (Fn_m) H - 390/505 a0 390 o

42 ivy§ka stoZaru ve spusténé poloze :L h1 (0_11“) 1: 2320 J: 2026 -
43 |Volny zdvih | h2(mm) | 1800 i 1440

44 VySka zdvinu ! h3(mm) | 3510 i 4210 B
45 ivy§ka stozaru pfi pIném vysunuti :r h4 (r;an) T: - 4030 —i 4820 -
4.6 |Potatecni zdvih nosnych ramen | h5 (mm) | 120 | 120

49 ivy§ka ovladaci oje v jizdni poloze min./max. :r h14 (Fn_m) T: o 710/1150 j: 710/1150 N
415  \V¥Ska se spusténymi vidiicemi | h13(mm) | % | 90 B
4.19  (Celkova délka |11 (mm) | 1762 k 1776

420 Délka k celu vidlic S 2mm) 62 1 626 B
421 Celkova Sitka | bl(mm) | 800 | 806 B
422 Rozméry vidiic I s/e/l (mm) | 60/180/1150 k 60/180/1150

425 |Sitka pres vidlice ' b5 (mm) | 570/685 : 570 -
432 iSvétIé vyska ve stfedu rozvoru :r m2 (r?m) T: o 24 j: 25 -
433 Sifka pracovni uliéky pro palety 1000 x 1200 mm (pFicne) | Ast (mm) | 224722032 | 224722032 N
434 Sitka pracovni uligky pro palety 800 x 1200 mm (podéIné) | Ast (;rm) | _5197 /21812 | 2197 /21812 N
435 |Polomér otaceni ! Wa (mm) | 1400/ 13207 | 1400 / 1320 B

Udaje o vykonu

IRychlost pojezdu, pfi zatiZzeni / bez zatizeni I km/h 1 4.2/4.5 ! 4.2/4.5
52 !Rychlost zdvihu, pfi zatizeni / bez zatizeni ] m/s | 0.10/0.14 J 0.10/0.14
53 Rychlost spousténi, pfi zatizeni / bez zatizeni s 1 013/011 i 0.13/0.11 N
5.8 jMax. stoupavost, pfi zatizeni / bez zatizeni [____0/}:__1_______:__4_/_1_0 ] N 4/10 N ::
5.10  PProvozni brzda ] | Elektromagneticka i Elektromagneticka

Elektricky pohon

6.1  \Vykon trakéniho motoru S2 60 min ] kw | 0.65 | 0.65
6.2 iV)’/kon motoru zdvihu S3 7,5 % :r KW T: T j: 2.2 N
63 Baterie podie DIN 43531/35/36 A, B, C, ne T T Ne ] O Ne B
o s o i e | 200 e oy | A
6.5 j:Hmotnost baterie +/-5 % ] kg ! 2x34 1 26 | 2x34 i 26 -
6.6 Spotreba energie podie cyklu VDI 3 KWh/h H 0.69 1 069

Dodateéné udaje

3.1 ?Typ fizeni pohonu ]
8.4 :Hladina hluku u ucha fidi¢e podle EN 12053 I dB(A)

<70 <70

1) Pfi sou¢asném ovladani vidlic a opérnych ramen: Nosnost/Jmenovitd nosnost pfi zdvihu stozaru je nizsi nez Nosnost/Jmenovita nosnost pfi zdvihu opérnych ramen.
2) Nosna ¢éast spusténa / Nosna ¢ast zvednuta.





